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Abstract 


A rotary electronic device such as a rotary encoder is provided which includes a rotor, a push/turn 
operating shaft; arid a rotary sliding member. The rotor provides electric signals in response to rotation of 
the push/turn operating shaft and has formed therein a through hole consisting of a circular hole and a 
cross-shaped hole. The push/turn operating shaft includes a small diameterlend portion and a ~ 
cross-shaped portion engaging the cross-shaped hole of the rotor for.rotatirig!^the rotor according to the 
rotation of the push/turn operating shaft. The rotary sliding member is connected to the srnall diameter end 
portion of the push/turn operating shaft in engagement with tapered end surfaces of the cross-shaped_^ 
portion of the push/turn operating shaft within the cross-shaped hole of the rotor and slides onto tapered . 
end surfaces formed on an iriner wall of the rotor between the circular hole and the cross-shape hole to 
hold the push/turn operating shaft in push-in pqsition when the.push/turn operating shaft is pushed into.tHe 
rotor to move the rotary sliding member out of the crossrshaped hole of the rotor. 
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Prufungsantrag gem. S 44 PatG 1st gestellt 

@ Verbesserter Aufbau einor Drehelektronikvorrichtung mit einem BetStigungsknopf zum Drucken/Drehen 

(g) Etna Drehelektronikvorrichtung wie beispielsw^se elne 
Drehkodtereinrichtung ist vorgesehen. die einen Rotor (23), 
ein Betattgungswelle (28) zum Drucksn/Drehen und ein 
Drehgleitelement (29) umfaBt. Dar Rotor (23) sieht elektri- 
sche Signate ansprechend auf die Drehung der Betatigunge- 
welle (28) zum Druckan/Drehen vor und hat in sich ein 
burehgangsloch (23, 27) ausgebildet das aus einem kreis- 
formigen Loch (27) und einem kreuzformigen Loch (26) 
besteht. Die Betatigungewelle (28) zum Drucken/Drehen 
umfa&t einen Endabschnrtt (28C) mit Ueinem Durchmesser 
und einen kreuzformigen Abschnitt (28B), der mit dem 
kreuzformigen Loch (26) des Rotors (23) im Eingriff ist, so 
daS der Rotor (23) gemaS der Drehung der Betatlgungswelie 
_ (28) zum Drucken/Drehen gedreht wird. Das Drehgleitele- 
~ m nt (23) 1st mit dem Endabschnitt (28C) mit Sdeinem 
i Durchmesser der Betatigungswelle (28) zum Drucken/Dre- 
hen im Engriff mit zugespitzten Endflichen des kreuzformi- 
-i gen Abschnittes (28B) der Betatigungswelle (28) zum Driik- 
ken/Drehen innerhalb des kreuzformigen Lochs (26) des 
Rotors (23) verfaunden und gleitat auf zugesphzten Endfli- 
chen, die an der Innenwand des Rotors (23) zwischen dem 
kreisf'rmigen Loch (27) und dem kreuzfomiigen Loch (26) 
ausgebildet stnd« um die Betatigungswelle (28) zum DrQk* 
ken/Drehen in einer eingedruckten StsHung zu halten. wenn 

die BetStigungswelte (28) zum Drucken/Drehen in den R tor , - 

(23) gedriickt wird, um das Drehglectalement (29) aus dam 
kieuzformlgen Loch (26) des Rotors (23) 

Die f Igendon Angaben sind d n vom Anmeld r eingeretchten Untorlag n ontnommen 
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Beschreibung 

Die Erfindung bezieht sich allgeraein auf eine Dreh- 
elektronikvorrichtiing wie eine Drehkodiereinrichtung, 
die einen Betatigxingsknopf zum Drucken/Drehen um- 
faBt, der so ausgestaltet ist, daB er in einer eingedrQck- 
ten Stellung durch den Fingerdruck eines Bedieners ver- 
riegelt wird iind in eine unverriegelte Stellung zurGck- 
gefuhrt wird, indem er emeut niedergedruckt wird. 

Die Flache einer vorderen Regelbedientafel einer 
modemen Elektronikausrustung wird zur Verringerung 
ihrer Abmessxmg und zur VergroBerung der Anzahl der 
elektronischen Bauteile zur Weiterentwicklung der 
elektronischen Ausrustung klein. Dadurch entsteht ein 
Problem, das darin besteht, daB ein Abstand zwischen 
zwei benachbarten Betatigungsknopf en von Elektronik- 
vorrichtungen verkurzt ist, so daB bei Bewegung eines 
Betatigimgsknopfes von einer der Vorrichtungen durch 
einen Bediener eine Fingerspitze des Bedieners auch 
eine andere der Vorrichtungen stdrend beeinflussen 
kann. 

Zur Vermeidung des vorstehend genannten Problems 
kann eine verbesserte Elektronikvorrichtung verwen- 
det werden, die derart gestaltet ist, daB einige der Beta- 
tigungsknopfe, fur die keine Bewegung erforderlich ist, 
in eingedruckten Stellungen verriegelt sind, wahrend 
die anderen in vorstehenden Stellungen zur Erleichte- 
rung der Betatigimg von Hand gehalten werden. 

Die Fig. 16 bis 19 zeigen eine herkommliche Drehko- 
diereinrichtung als ein Beispiel der vorstehend beschrie- 
benen Elektronikvorrichtung. 

Die Drehkodiereinrichtung umf aBt im allgemeinen ei- 
nen Kodiermechanismus 1, der rechtsseitig der Linie 
A-A gezeigt ist. imd einen Verriegelungsmechanismus 2, 
der linksseitig der Linie A-A gezeigt isL 

Der Kodiermechanismus 1 uimfaBt, wie in Fig. 17(a) 
gezeigt ist, eine Betatigungswelle 3 imd einen Rotor 5 
aus Kunststoff. Die Betatigungswelle 3 wird durch ein 
Lager 4 gehalten, so daB sie drehbar und in einer axialen 
Richtung beweglich ist Der Rotor 5 ist im Eingriff mit 
einem halbkreisf ormigen Abschnitt 3A der Betatigungs- 
welle 3, so daB er zusammen mit der Drehung der Beta- 
tigungswelle 3 drehbar ist, aber gegen eine Bewegimg in 
der axialen Richtung der Betatigungswelle 3 beschrankt 
ist 

An einer hinteren Flache des Rotors 5 ist eine Dreh- 
kontaktplatte 6, wie in Fig. 19 gezeigt ist, durch Einsatz- 
formen vorgesehen, die aus einem mittieren Ringab- 
schnitt 6A und sich radial erstreckenden Rippen 6B be- 
steht Drei elastische Kontakte 8A, 8B und 8Q die sich 
von einem Isolationstrager 7 erstrecken, der in einem 
vorgegebenen Abstand von der Drehkontaktplatte 6 
angeordnet ist, sind mit dem mitderen Ringabschnitt 6A 
tmd einer der sich radial erstreckenden Rippen 6B im 
Eingriff. 

Der Kodiermechanismus 1 ist mit einer metallischen 
Abdeckung 9 umschlossen. Die Abdeckung 9 hat, wie in 
Fig. 16 gezeigt ist, Klauen 9A, die zur Verbindung des 
Kodiermechanismus 1 mit dem Verriegelungsmechanis- 
mus 2 zusammen mit dem Isolationstrager 7 gebogen 
sind. 

Die Fig. 17(a) zeigt eine imverriegelte Stellimg der 
Betitigiuigswelle 3. Die Drehung der Betatigungswelle 
3 ruft eine Drehung des Rotors 5 hervor, so daB die 
elasdschen Kontakte 8A bis 8C auf dem mittieren Ring- 
abschnitt 6A und den sich radial erstreckenden Rippen 
6B gleiten, um Pulssignale zwischen den Anschlussen D 
und E und zwischen den Anschlussen D und F zu erzeu- 


21 514 Al 

2 

gen, die mit den Kontakten 8A bis 8C verbunden sind. 

Der Verriegelungsmechanismus 2 hat im wesentli- 
chen denselben Aufbau, der durch die JP 60-52563 A 
gelehrt wird Insbesondere imifaBt der Verriegelungs- 
5 mechanismus 2 ein Verriegelungselement 11, das in ei- 
ner kastenanigen Abdeckung 10 angeordnet ist, die 
diirch die axiale Bewegung der Betatigungswelle 3 ge- 
gen eine Federkraft einer Schraubenfeder 12 bewegt 
wird. Wie in Fig. 18 gezeigt ist ist die Betatigungswelle 

10 3 an einer Nut 3B mit einer Offnung llA des Verriege- 
lungselements 11 im Eingriff. 

Ein Haken 15 ist in einer Bodenplatte 13 der Abdek- 
kung 10 eingebaut Der Haken 15 hat einen 21apfen 14, 
der zum Inneren der Abdeckung 10 durch eine Blattfe- 

15 der 16 jederzeit vorgespannt ist und der wahlweise ein 
In-Ein^iff-Treten und ein AuBer-Eingriff-Treten mit 
imd von einer herzfdrmigen Nut 1 IB, die in dem Verrie- 
gelimgselement 11 ausgebildet ist gemaB einer axialen 
Bewegimg des Verriegelimgselements 1 1 in eine verrie- 

20 gelte Stellung und in eine unverriegelte Stellung ver- 
wirklicht, wie in den Fig. 17(a) und 17(b) gezeigt ist 

Die Drehkodiereinrichtung wird in Gblicher Weise in 
einer elektronischen Ausrustung eingebaut wie in 
Fig. 16 gezeigt ist, indem ein Montageschenkel lOA, der 

25 sich von einem hinteren Endabschnitt der Abdeckung 10 . 
erstreckt, und Anschlusse 8D bis 8F, die sich von dem 
Isolationstrager 7 erstrecken, mit einer Leiterplatte 18 
verlotet werden, die sich senkrecht zu einer vorderen 
Regelbedientafel 17 oder parallel zur Betatigungswelle 

30 3 erstreckt Bei einer modemen, in der Abmessung ver- 
ringerten elektronischen AusrQstung mussen jedoch die 
elektronischen Bausteine in ihren Abmessungen klein 
sein und auf einer Leiterplatte eingebaut werden, die 
sich parallel zur vorderen Regelbedientafel 17 oder 

35 senkrecht zur Betatigungswelle 3 erstreckt Die vorste- 
hend genannte herkdmmliche Drehkodiereinrichtimg 
hat den Verriegelungsmechanismus 2 hinter dem Ko- 
diermechanismus 1 angeordnet und erfuUt daher nicbt 
derartige Anf orderungen. 

40 Daher ist es eine Hauptaufgabe der vorliegenden Er- 
findung, die Nachteile des Stands der Technik zu vcr- 
meiden. 

Die Aufgabe der Erfindung liegt auch darin, eine 
kompakte Drehelektronikvorrichtung mit einem Betati- 

45 gungsknopfverriegelungsmechaxusmus zu schaffen, der 
so gestaltet ist, daB er auf dner Leiterplatte montierbar 
ist, die innerhalb einer Elektronikvorrichtung parallel zu 
einer vorderen Regelbedientafel eingebaut ist 
ErfindungsgemaB ist eine Drehelektronikvorrichtung 

50 geschaff en mit folgenden Bauteilen: (a) einem Rotor, auf 
dem eine Drehkontaktplatte angeordnet ist die eine 
elektrische Verbindung mit einer Vielzahl von Kontak- 
ten gemaB einer Drehung des Rotors herstellt;(b) einem 
Loch, das in dem Rotor ausgebildet ist und sich entiang 

55 einer Drehachse des Rotors erstreckt, wobei das Loch 
einen nicht kreisformigen Abschnitt und einen kreisf or- 
migen Abschnitt umfaBt wobei der nicht kreisformige 
Abschnitt durch eine Vielzahl von Stegen gebildet ist, 
die an einer Innenwand des Rotors ausgebQdet sind und 

60 die sich entiang der Drehachse des Rotors mit einem 
vorgegebenen Abstand entfemt voneinander erstrek- 
ken, um eine Vielzahl von Fuhrungsnuten zwischen sich 
zu bilden, wobei die Stege geneigte Endflachen haben, 
die dem kreisformigen Abschnitt ausgesetzt sind und 

65 mit einem vorgegebenen >^nkel zur Drehachse des Ro- 
tors ausgerichtet sind; (c) e'mer Betatigungswelle, die in 
dem Loch derart angeordnet ist, daB sie zusammen mit 
dem Rotor drehbar ist und in einer Richtung der Dreh- 
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achse des Rotors beweglich ist, wobei die Betatigungs- 
weUe einen Abschnitt mit kleinem Durchmesser und 
einen Abschnitt mit groBem Durchmesser umfaBt. wo- 
bei der Abschnitt mit groBem Durchmesser auf sich eine 
Vielzahl von Stegen ausgebildet hat, die sich in seiner 
LSngsrichtimg erstrecken und mit den Fuhrungsnuten 
in Eingriff sind, die in der Innenwand des Rotors ausge- 
bildet sind, wobei die Stege keilformige EndflSchen ha- 
ben, die dem kreisformigen Abschnitt des Lochs ausge- 
setzt sind; (d) einem Drehgleitelement, das einen ring- 
formigen Abschnitt, in den der Abschnitt nut kleinem 
Durchmesser der BetatigungsweUe eingepaBt ist, imd 
erne Vielzahl von Gleitstucken hat, die an dner AuBen- 
wand des ringfdrmigen Abschnitts ausgebUdet ist, wo- 
bei die Gleitstucke zugespitzte Endflachen haben, die 
winklig in der gleichen Richtung der geneigten Endfla- 
chen der Stege ausgerichtet sini die an der Innenwand 
des Rotors ausgebUdet sind; imd (d) einer Vorspannein- 
richtung zimi Vorspannen des Drehgleitelements in Ein- 
griff der zugespitzten Endflachen der Gleitstucke mit 
den keUformigen Endflachen der BetatigimgsweUe und 
den geneigten Endflachen der Stege, die an der Innen- 
wand des Rotors ausgebUdet sind, gemaB der Bewegung 
der BetatigungsweUe durch das Loch, um jeweUs eine 
verriegelte SteUung und eine unverriegelte SteUung der 
BetatigungsweUe herzusteUen. 

In einer bevorzugteii Ausfuhrungsf orm der Erfindung 
ist desweiteren ein Knopf zum Drucken/Drehen an ei- 
nem Ende der BetatigungsweUe vorgesehen und hat ei- 
nen groBeren Durchmesser als den der Betatigungswel- 
le. Eine Schraubenfeder ist zwischen dem Rotor und 
dem Knopf zum Drucken/Drehen angeordnet, um die 
BetatigungsweUe in der unverriegelten SteUung zu hal* 
ten. 

Der Knopf zimi Drucken/Drehen hat in sich eine 
Kammer ausgebUdet, in der ein Endabschnitt der 
Schraubenfeder angeordnet ist 

Der nicht kreisformige Abschnitt des Lochs und der 
Abschnitt mit groBem Dua'chmesser der Betatigungs- 
weUe sind in Kreuzform imd auf einander abgestimmt. 

Ein Isolationsgehause, das den Rotor drehbar lagert, 
imd eine Schaltbaugruppe sind des weiteren vorgese- 
hen. Die Schaltbaugruppe umfaBt eine Vielzahl festste- 
hender Kontakte, die an einer Endflache des Isoladons- 
gehauses vorgesehen sind, imd einen bewegUchen Kon- 
takt, der in daueiiiaf ten Eingriff mit den feststehenden 
Kontakten gezwangt ist, imi eine elektrische Verbin- 
dung zwischen den feststehenden Kontakten herzustel- 
len. Der bewegUche Kontakt wird auBer Eingriff von 
den feststehenden Kontakten durch die Bewegung der 
BetatigungsweUe von der imverriegehen SteUung in die 
verriegelte SteUung gebracht 

Die Erfindimg wird vollstSndiger durch die nachfol- 
gende detaiUiene Beschreibung imd die beigefOgten 
Zeichnungen der bevorzugten Atisfuhrungsf orm der Er- 
findimg verstanden, die jedoch nicht zur Beschrankung 
der Erfindung auf die spezieUe Ausfuhrungsform son- 
dem nur zur Erlauterung und zum Verstandnis herge- 
nommen werden soUten. 

Fig. 1 ist eine teUgeschninene Querschnittansicht, die 
eine Drehkodieremrichtung gemaB der ersten Ausfuh- 
rungsform der vorUegenden Erfindung zeigt; 

Fig. 2 ist eine perspektivische Explosionsansicht der 
DreWcodiereinrichtimg der Fig. 1 ; 

Fig. 3(a) ist eine Ansicht von unten, die einen Rotor 
derDrehkodiereinrichtungderFlg. 1 zeigt; 

Fig. 3(b) ist eine Querschnittansicht entlang der Unie 
X-X in Fig. 3(a); 


10 


15 


20 


25 


30 


35 


40 


45 


50 


55 


60 


65 


Fig. 3(c) ist eine Vorderansicht, die einen Rotor der 
DreWcodiereinrichtung der Fig. 1 zeigt; 

Fig. 3(d) ist eine Querschnittansicht entlang der Unie 
Y-Y in Fig. 3(a); . 

Fig. 4(a) ist eine Ansicht von unten, die erne Beteti- 
gungsweUe zum Drucken/Drehen zeigt; 

Fig. 4(b) ist eine Vorderansicht der BetatigungsweUe 
3 zum Drucken/Drehen der Fig. 4(a); 

Fig. 5(a) ist eine /insicht von unten. die ein Drehgleit- 
element zeigt; 

Fig. 5(b) ist eine Querschnittansicht entlang der linie 
X-X in Fig. 5(a); 

Fig. 5(c) ist eine Querschnittansicht entlang der Unie 
Y-Y in Fig. 5(a); 

die Fig. 6(a) bis 6(d) sind schematische DarsteUungen, 
die aufeinanderfolgende Vorgange eines Verriegelungs- 
mechanismus einer Drehkodiereinrichtung zeigen; 

Fig. 7 ist eine teUgeschnittene Querschnittansicht, die 
eine verriegelte SteUung der BetatigungsweUe zum 
Drucken/Drehen zeigt; 

Fig. 8 ist eine teUgeschnittene Querschnittansicht, die 
eine Drehkodiereinrichtung gem£& einer zweiten Aus- 
fuhrungsform der vorUegenden Erfindung zeigt; 

Fig. 9 ist eine teUgesdmittene Querscfanittimsicht, die 
eine Drehkodiereinrichtung gemiB einer dritten Aus- 
fuhrungsbeispiel der vorUegenden Erfindung zeigt; 

Fig. 10 ist eine perspektivische Explosionsansicht, die 
eine Schaiteinheit zeigt, die in einer Drehkodiereinrich- 
timg der dritten Ausfuhrungsform eingebaut ist; 

Fig. 11 ist eine teUgeschnittene Querschnittansicht, 
die ieine verriegelte SteUung der BetatigungsweUe zum 
Drucken/Drehen zeigt, bei der die in Fig. 10 gezeigte 
Schaiteinheit geoffnet ist; 

Fig. 12 ist eine teUgeschnittene Querschnittansicht, 
die eine Drehkodiereinrichtung gemaB einer vierten 
Ausfuhrungsform der vorUegenden Erfindung zeigt; y' 
Fig. 13 ist eine perspektivische Explosionsansicht, die 
die Drehkodiereinrichtung der Fig. 12 z^gt; 

Fig. 14(a) ist eine Ansicht von tmten, die tin Dreh- 
gleitelement der vierten Ausfuhrungsform zeigt; 

Fig. 14(b) ist eine Querschnittansicht entlang der U- 
nie X-X in Fig. 14(a); 

Fig. 14(c) ist eine Querschnittansicht entiang der U- 
nie Y-Y in Fig. 14(a); 

Fig. 15 ist eine teUgeschnittene Querschnittansicht, 
die eine verriegelte SteUung einer BetatigungsweUe 
zum Drucken/Drehen zeigt, bei der die in den Fig. 12 
und 13 gezeigte Schaiteinheit geoffnet ist; 

Fig. 16 ist eine Seitenansicht, die eine herkdmmUche 
Drehkodiereinrichtung zeigt; 

Fig. 17(a) ist eine Querschnittansicht, die eine unver- 
riegelte SteUimg einer BetatigungsweUe der herkommU- 
chen Drehkodiereinrichtung der Fig. 16 zeigt; 

Fig. 17(b) ist eine Querschnittansicht, die eine verrie- 
gelte SteUung einer BetatigungsweUe der herk5mmU- 
chen Drehkodiereinrichtung der Fig. 16 zeigt; 

Fig. 18 ist erne perspektivische Explosionsansicht, die 
einen Verriegelungsmechanismus der herkommUchen, 
in Fig. 16 gezeigten Drehkodiereinrichtung zeigt; imd 

Fig. 19 ist eine teUgeschnittene Schnittansicht von un- 
ten, die die herkdnunUche Drehkodiereinrichtung der 
Fig. 16 zeigt. 

Die Erfindung wird nachfolgend anhand bevorzugter 
Ausfuhrungsf ormen naher erlautert. 

Nun wird auf die Zeichnungen Bezug genommen, in 
denen gleicbe Bezugszeichen sich auf ^eiche TeUe in 
aUen einzelnen Ansichten beziehen. Insbesondere ist in 
den Fig. 1 und 2 eine Drehkodiereinrichtung gemaB ei- 
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ner ersten Ausfuhrungsform der Erfindung gezeigt. 

Die Drehkodiereinrichtung umfaBt im aUgemeinen ei- 
nen Kodiermechanismus und einen Verriegelimgsme- 
chanismus. Der Kodiermechanismus umfafit ein Isola> 
tionsgehause 21 aus Kunststoff, eine metallische Abdek- 
kimg 22, einen Rotor 23 aus Kunststoff und eine Dreh- 
kontaktplatte 24. 

Das Isolationsgehause 21 hat eine Offnimg, die durch 
die Abdeckung 22 verschlossen ist Die Abdeckung 22 
hat, wie klar in der Fig. 2 gezeigt ist, Montageschenkel 
22A, die sich senkrecht zu ihrem Hauptabschnitt er- 
strecken- Der Rotor 23 ist drehbar durdi das Gehause 
21 gelagert und besteht aus einer zylindrischen Welle 
23A und einer Scheibe 23B. Die zylindrische Welle 23A 
ist an ihrem Umf ang drehbar in einer mittleren Offnung 
22B gehalten, die in der Abdeckung 22 ausgebildet ist 
Die Scheibe 23B ist an ihrer hinteren Nabe drehbar in 
einer kreisformigen Offniing 21 A gelagert, die im Boden 
des Gehauses 21 ausgebildet ist 

Die Drehkontaktplatte 24 ist am Boden der Scheibe 
23B durch Einsatzformen eingebaut Drei Kontakte 
25A, 25B und 25C, die sich vom Boden des Gehauses 21 
erstreckeo, sind mit der Drehkontaktplatte 24 elastisch 
in einer herkdnimlichen Weise im Eingrif f. Drei zu den 
Kontakten 25A, 25B und 25C fuhrende AnsdilQsse 25D, 
25E und 25F erstreclcen sich nach hinten von einem 
seitlichen Endabschnitt des Gehauses 21. 

Die Vorgange des Kodiermechanismus sind gleich 
wie die, die in der Einleitimg dieser Anmeldimg disku- 
tiert worden sind, und deren detaillierte Erlauterung 
wird weggelassen. 

Eine Stutzabdeckung 21 B aus Kunststoff ist am Bo- 
den des Gehiuses 21 angebracht und diem als Socket 
zimi Einbau der Drehkodiereinrichtung auf einer Lei- 
terplatte einer elektronischen Vorrichtimg mittels der 
Montageschenkel 22A. 

Der Verriegeltmgsmechanismus umfaBt ein Durch- 
gangsloch, wie in den Fig. 3(a) bis 3(d) gezeigt ist, das in 
der zylindrischen Welle 23 A des Rotors 23 ausgebildet 
ist Das Durchgangsloch besteht aus einem kreuzfdnni- 
gen Loch 26 und einem kreisformigen Loch 27. Das 
kreuzfdrmige Loch 26 besteht auch aus einem vorderen 
Abschnitt 26A und einem hinteren Abschnitt 26B. Der 
vordere Abschnitt 26A ist durch vier Fuhrungsnuten 
gebildet, wie in Fig. 3(c) gezeigt ist, die sich jeweils in 
einem Abstand "d" entfemt von einer gegenuberliegen- 
den Fuhnmgsnut erstrecken. Der hintere Abschnitt 26B 
ist durch ein erstes Paar gegenuberliegender Fuhrungs- 
nuten 26D und ein zweites Paar gegenQberliegender 
Fuhnmgsnuten 26D gebildet Die gegenuberliegenden 
Fuhrungsnuten 26C des ersten Paars erstrecken sich 
von zwei der vier Fuhrungsnuten des vorderen Ab- 
schnitts 26A des kreuzformigen Loches 26 in demselben 
Abstand "d" entfemt voneinander zum kreisformigen 
Loch 27 mit dem Durchmesser "e". Die gegenQberlie- 
genden Fuhrungsnuten 26D des zweiien Paars erstrek- 
ken sich von den beiden anderen der vier Fuhrungsnu- 
ten des vorderen Abschnitts 26 des kreuzformigen Lo- 
ches 26 in einem Abstand '*e*', der groBer als der Abstand 
"d" ist, zu dem kreisformigen Loch 27 mit dem Durch- 
messer "e" 

Vier Stege 26E1, 26E2, 26E3 und 26E4, die entlang 
einer Innenwand des kreuzformigen Loches 26 ausge- 
bQdet sind und die gegenuberliegenden Fuhrungsnuten 
26C und 26D bilden, haben geneigte hintere Endflachen 
26F1, 26F2, 26F3 und 26F4, die im selben Winkel zur 
LSngsmittellinie (d. h. einer Drehachse) des Rotors 23 in 
einer Umfangsrichtung des Rotors 23 ausgerichtet sind. 


Die geneigten hinteren Endflachen 26F1 und 26F3, die 
einander gegenuber liegen, sind jeweils den gegenuber- 
liegenden FOhrungsnuten 26D ausgesetzt Die geneig- 
ten hinteren Endflachen 26 F2 und 26F4, die einander 
5 gegenuber liegen, erstrecken sich zu Seitenwanden der 
Stege 26E3 und 26E1 durch geneigte abgestufte Innen- 
wande 26F5 und 26F6, die eine Breite haben, die gleich 
der Halfte des Unterschiedes des Abstandes zwischen 
den beiden Fuhrungsnuten 26C und 26D ist (dh. 
10 (e-d)/2> 

Der Verriegelimgsmechanismus umfaBt auch eine Be- 
tatigimgswelle 28 ziun Drucken/Dreheh, die aus einem 
metallischen Material aus DruckguB hergestellt ist Die 
Betatigungswelle 28 zum Drucken/Drehen umfaBt, wie 

15 in den Fig. 4(a) und 4(b) gezeigt ist, einen Betatigungs- 
knopf 28A, eine kreuzf ormige WeUe 28B und eine kreis- 
fdrmige Welle 28C Der Betadgungsknopf 28A ist an 
einem Ende der kreuzformigen Welle 28B ausgebildet 
Die kreisformige Welle 28C hat einen kleineren Dimdi- 

20 messer als den der kreuzformigen Welle 28B. Die kreuz- 
f ormige Welle 28B hat auf sich vier Stege 28E ausgebil- 
det und ist, wenn die BetatigungsweUe 28 zum Drucken/ 
Drehen in einer unverriegelten Stellung ist, wie in Fig* 1 
gezeigt ist, mit den Fuhrungsnuten in dem ersten Ab- 

25 schnitt 26A des kreuzformigen Lochs 26 des Rotors 23 
im EingiiH. Jeder der Stege 28E hat eine keilformige 
EndfIache28D. 

Die kreisformige Welle 28C der Betatigungswelle 28 
zirni Drucken/Drehen ist, wie in Fig. 2 gezeigt ist, m ein 

30 Drehgleitelement 29 drehbar und in der axialen Rich- 
tung gleitfahig innerhalb eines vorgegebenen Bereichs 
gemaB einer Drehimg von Hand und einer axialen Be- 
' wegung des Betatigungsknopfes 28A durch einen Be- 
diener eingefugt Das Drehgleitelement 29 umfaBt, wie 

35 in den Fig. 5(a) bis 5(c) gezeigt ist, einen mittleren ring- 
f ormigen Abschnitt 29A und ein Paar Rippen 29B, die an 
dem Umfang des mittleren ringfdrmigen Abschnitts 
29A parallel zueinander angeschlossen sind. 

Der Durchmesser des Drehgleitelements 29 und die 

40 Breite der Rippen 29B sind derart bestimmt, daB die 
Rippen 29B entlang der Fuhrungsnuten 26D in dem 
kreuzfdnnigen Loch 26 gleiten konnen, die einander mit 
dem groBeren Abstand "e" gegenuber liegen. Die Rip- 
pen 29B haben zugespitzte Endflachen 29C, die im sel- 

45 ben Winkel zur Langsmittellinie des Drehgleitelements 
in Umfangsrichtimg ausgerichtet sind. Genauer gesagt 
sind die zugespitzten Endflachen 29C derart geformt, 
dafi sie mit zwei gegenuberliegenden der geneigten hin- 
teren Endflachen 26F1 bis 26F4 der Stege 26E1 bis 26E4 

50 zusammentreffen. Das Drehgleitelement 29 ist inner- 
halb des kreuzformigen Lochs 26 durch eine Klammer- 
platte 30 gehalten, wie in den Fig. 1 imd 2 gezeigt ist, die 
auf das Ende der kreisformigen Welle 28C der Betati- 
gungswelle 28 zum Drucken/Drehen aufgepreBt ist E- 

55 ne Schraubenfeder 31 ist zwischen der Klammerplatte 
30 und dem ringfdrmigen Abschnitt 29A des Drehgleit- 
elements 29 angeordnet, um die zugespitzten Endfla- 
chen 29C in dauerhaften Eingriff mit den keilformigen 
Endflachen 28D der kreuzfarmigen Welle 28B zu zwan- 

60 gen. 

Eine Schraubenfeder 32 ist zwischen dem BetSti- 
gungsknopf 28A und einem Schulterabschnitt 23C des 
Rotors 23 angeordnet, um die Betatigungswelle 28 zum 
Drucken/Drehen dauerhaft nach auBen zu zwangen 
65 (d-h. in der nach rechts zeigenden Richtung in der 
Zeichnung). Das Niederdrucken des Betatigungsknopfs 
28A der Betatigimgswelle 28 zum Drucken/Drehen ge- 
gen eine Federkrafi der Schraubenfeder 32 ruft daher 
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hervor, daB die Betatigungswelle 28 zum Drucken/Dre- 
hen in den Rotor 23 gedriickt wird und dann in einer 
verriegelten Position gehalten wird Ein weiteres Nie- 
derdrQcken des Betatigungsknopfs 28A ruft dann her- . 
vor, daB die Betatigungswelle 28 zum Drucken/Drehen 5 
entriegelt wird, wie spater detailliert beschrieben wird 

Die Fig. 6(a) bis 6(d) zeigen schematisch eine Abfolge 
der Vorgange des Verriegelungsmechanismus beim 
Verriegeln und Entriegeln der Betatigungswelle 28 zum 
Drucken/Drehen- 10 

Fig, 6(a) zeigt die unverriegelte Stellung der Betati- 
gimgswelle 28 zum Drucken/Drehen. Die Betatigungs- 
welle 28 zum Drucken/Drehen ist, wie vorstehend be- 
schrieben ist, durch die Schraubenfeder 32 immer nach 
auBen vorgespannt, so daB das an der kreisfonnigen 15 
Welle 28C befestigte Drehgleitelement 29 durch die 
Schraubenfeder 31 nach auBen vorgespannt ist Genau- 
er gesagt ist das Drehgleitelement 29, wie in der Zeich- 
nung gezeigt ist, an den Rippen 29B innerhalb der ge- 
genuberliegenden Fuhrungsnuten 26D des Rotors 23 20 
und m dauerhaften Eingriff mit Schultem gesetzt, die 
zwischen den vorderen und hinteren Abschnitten 26A 
und 26B des kreuzformigen Lochs 26 ausgebildet sind 

Wenn der Betatigungsknopf 28A der Betatigungswel- 
le 28 zum Drucken/Drehen durch einen Rngerdruck 25 
des Bedieners nach innen gegien die Federkraft der 
Schraubenfeder 32 niedergedruckt wird, wird dies eine 
Bewegung der Rippen 29B des Drehgleitelements 29 
nach Mnten (d h. in der nach links zeigenden Riditung in 
der Zeichnimg) entiang der gegenuberliegenden Fuh- 30 
rungsnuten 26D, wie in Rg-6(b) gezeigt ist, und dann 
eine Trennung hiervon hervorruf en- 

Beun Trennen der Rippen 29B von den gegenuberlie- 
genden Fuhrungsnuten 26D gleiten die Rippen 29B, wie 
in Fig. 6(c) gezeigt ist, entiang den zugespitzten Flachen 3$ 
der keilformigen Endflachen 28D der kreuzformigen 
Welle 28B der Betatigungswelle 28 zum Drucken/Dre- 
hen in Richnmg auf die geneigten hinteren Endflichen 
26F2 und 26F4 der Stege 26E2, 26E4 der zylindrisdien 
Welle 23Aunterstutzt durch die Federkraft der Schrau- 40 
benfeder31, 

Wenn der Fingerdruck auf den Betatigungsknopf 28A 
der Betatigungswelle 28 zum Drucken/Drehen nach- 
laBt, wird die Betitigungswelle 28 zum Drucken/Drehen 
nach auBen durch die Federkraft der Schraubenfeder 32 45 
gezwangt, so daB die Rippen 29B, wie in Fig. 6(d) ge- 
zeigt ist, entiang der geneigten abgestiiften Innenwande 
26F5 und 26F6 gleiten und an den Seitenwanden der 
Stege 2!6E3 und 26E1 anschlagen. Genauer gesagt wird 
die Betatigimgswelle 28 zirni Drucken/Drehen in der 50 
verriegelten Stellung gehalten, wie in Fig. 7 gezeigt ist, 
die 90**. verseut zur unverriegelten. in Fig. 6(a) gezeig- 
ten Stellung ist, wodurch es ermSglicht wird, daB sich 
der Rotor 23 gemaB der Drehung des Betatigungs- 
* knopfes 28A der Betatigungswelle 28 zum DrQcken/ 55 
Drehen dreht 

Wenn der Betatigungsknopf 28A der Betatigungswel- 
le 28 zum Drucken/Drehen emeut nach innen gedriickt 
wird ruft dies hervor, daB die Rippen 29B des Drehgleit- 
elements 29 weiter tun 90"* uber die geneigten hinteren eo 
Endflachen 26F3 und 26F1 gedreht werden, so daB sie in 
die gegenuberliegenden Fuhrungsnuten 26D fallen, wo- 
durch die Betatigungswelle 28 zum Drucken/Drehen in 
die unverriegelte Stellung gebracht wird wie in Fig. 6(a) 
gezeigt isL 65 

Rg. 8 zeigt die zweite Ausfuhrungsform der Drehko- 
diereinrichtung gemaB der Erfmdung, die sich von der 
ersten Ausfuhrungsform nur im Aufbau einer Betati- 


gungswelle 33 zum Drucken/Drehen unterscheidet Die 
anderen Anordnungen sind identisch und deren Erlaiite- 
rung im Detail wird hier weggelassen. 

Genauer gesagt umfaBt die Betatigungswelle 33 zum 
Drucken/Drehen einen haubenfdrmigen Knopf 33A, 
der in sich eine zylindrische Kammer 33B bildet Die 
Spitze der kreuzfdrmigen Welle 28B,ist mit einer inne- 
ren Endwand des Knopfes 33A verbunden. Die Schrau- 
benfeder 32 ist zwischen der inneren Endwand des 
Knopfs 33A imd dem Schulterabschnitt 23C des Rotors 
23 angeordnet 

Dieser Aufbau ermoglicht es, daB die Betatigimgswel- 
le 33A zimi Drucken/Drehen in ihrer Gesamtiange im 
Vergleich zur ersten Ausfuhrungsform verkQm wird 
Daruber hinaus deckt der Knopf 33A im wesentlichen 
die Halfte der Lange der Schraubenfeder 32 ab, wo- 
durch eine imgewunschte Verformung der Schrauben- 
feder 32 wahrend einer Axialbewegimg der Betati- 
gungswelle 33 zimi Drucken/Drehen vermieden wird 

Fig. 9 zeigt die dritte Ausfuhrungsform der Drehko- 
diereinrichtung gemaB der Erfindimg, die eine Schalt- 
einheit hat, die durch eine axiale Bewegung der Betati- 
gungsweUe 28 zum Drucken/Drehen betatigt wird 

Die Schalteinheit imifaBt, wie in Fig. 10 gezeigt ist, 
einen Schalttrager 34, zwei Paare elastischer, festste- 
hender Kontakte 35A und 35B, einen beweglichen Kon- 
takt 37 und eine kegelformige Schraubenfeder 38. 

Die feststehenden Kontakte 35A und 35B sind mit 
Anschlussen 36A und 36B verbunden, die sich zur Au- 
Benseite der StQtzabdeckung 21B erstredceii, wie in 
Fig. 9 gezeigt ist Der bewegliche Kontakt 37 ist atis 
einer metallischen Scheibe hergestellt. Die Schrauben- 
feder 38 ist innerhalb der Stutzabdeckimg 21B angeord- 
net, um den beweglichen Kontakt 37 in dauerhaften 
Eingriff mit den feststehenden Kontakten 35A und 35B 
zu Zwangen, so daB eine elektrische Verbindung zwi- 
schen den Paaren der feststehenden Kontakte 35A imd 
35BersteUtist. 

Wenn bei der Betatigung die Betatigungswelle 28 
zum Drucken/Drehen niedergedruckt wird imd in die 
verriegelte Stellung gebracht wird wird die auf der 
kreisfonnigen Welle 28C angebaute Klammerplatte 30 
in Eingriff mit einer mittigen Vertiefung gebracht, die in 
dem beweglichen Kontakt 37 ausgebildet ist, um diesen, 
wie in Fig. 1 1 gezeigt ist, von den feststehenden Kontak- 
ten 35A und 35B gegen die Federkraft der Schraubenfe- 
der 38 wegzubewegen, wodurch die elektrische Verbin- 
dung zwischen den feststehenden Kontakten 35A und 
35B unterbrochen wird Beim . Loslassen der Betati- 
gungswelle 28 zimi Drucken/Drehen wird das Dreh- 
gleitelement 29 in der verriegelten Stellung innerhalb 
des Rotors 23 ahnlich wie bei den vorstehenden Ausfuh- 
rungsformen gehalten. 

Wenn die Betitigungswelle 28 zum Drucken/Drehen 
weiter von der verriegelten Stellung ausgehend nieder- 
gedruckt wird kehrt sie in die unverriegelte Stellung, 
die in Fig. 9 gezeigt ist, in derselben Weise zuruck. die 
bei der ersten Ausfuhrungsform diskutien wurde, um 
die elektrische Verb'mdung zwischen den feststehenden 
Kontakten 35 A und 35B wieder herzustellen. 

Die Fig. 12 bis 14 zeigen die vierte Ausfuhrungsform 
der Drehkodiereinrichtung der ErHndung, die sich von 
der in den Rg. 9 bis 1 1 gezeigten dritien Ausfuhrungs- 
form im Aufbau des Verriegelungsmechanismus unter- 
scheidet 

Eine Betatigungswelle 39 zum Drucken/Drehen um- 
faBt eine kreisformige Welle 39A und eine kreuzformi- 
gen Welle 39B, die im Aufbau identisch zu der kreuzfor- 
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migen Welle 28B der vorstehenden Ausfuhningsformen 
ist Ein Drehgleitelement 41 iimfaBt, wie in den Fig. 12 
\md 13 gezeigt ist, einen kegelfarmigen Abschnitt 40, ein 
Paar Rippen 42 und ein Paar Vorsprunge 42D. Der ke- 
gelfonnige Abschnitt 40 ist mit einem Schlitz ausgebil- 5 
det und mit einem Abschnitt mit kleinem Durchmesser 
im Emgrif f, der in einem Endabschnitt der kreisfdrmigen 
Welle 39A ausgebildet ist, so daB sich das Drehgleitele- 
ment 41 drehen und endang der kreisfdrmigen Welle 
39A innerhalb eines vorgegebenen Bereichs gleiten 10 
kann. Die Rippen 42 sind im wesentlichen im Aufbau 
identisch zu den Rippen 29B des Drehgleitelements 29 
der vorstehenden Ausfuhrungsformen. Genauer gesagt 
haben die Rippen 42 zugespitzte Endflachen 42B, die in 
derselbenRichtimgineinerUmfangsrichtungdesDreh- 15 
gleitelements 41 ausgerichtet sind und in Durchmesser- 
richtung bezuglich eines mittleren ringfdrmigen Ab- 
schnitts 42A einander gegenuberliegen. Die zugespitz- 
ten Endflachen 42B werden durch die Elastizitat des 
kegelformigen Abschnitts 40 in dauerhaften Eingriff mit 20 
den keilfonmgen Endflichen der Betatigungswelle 39 
zum Drucken^rehen gezwangt Jeder der Vorsprunge 
42D ist auf dem mitderen ringfdrmigen Abschnitt 42A 
in rechten Winkeln zu den Rippen 42 ausgebildet 

Die Schalteinheit imterscheidet sich von der in Fig. 10 25 
gezeigten nur hinsichtlich eines beweglichen Kontaktes 
43; die anderen Anordnungen sind identisch. Der be- 
wegliche Kontakt 43 umf aBt einen Flansch 43A und eine 
Nabe 43B. Der Flansch 43A ist in einem Ende der Nabe 
43B durdi Einsatz formen eingebaut und durch die so 
Schraubenfeder 38 in dauerhaften Eingriff mit den fest- 
stehenden Kontakten 35A imd 35B gebracht. die auf 
, dem Schalttrager 34 angebracht sind 

Wenn bei Betatigung die Betatigungswelle 39 zum 
Drucken/Drehen nach innen niedergedrQckt wird, wer- 35 
den die Rippen 42 und die Vorsprunge 42D des Dreh- 
gleitelements 41 in Eingriff mit einer vorderen Endfla- 
che der Nabe 43B des beweglichen Kontakts 43 ge- 
bracht, um ihn, wie in Fig. 15 gezeigt ist, von den festste- 
henden Kontakten 35A und 35B gegen die Federkraft 40 
der Schraubenfeder 38 wegzubewegen, wodurch die 
elektrische Verbindung zwischen den feststehenden 
Kontakten 35A imd 35B imterbrochen wird. Beim Los- 
lassen der Betatigungswelle 39 ztmi Drucken/Drehen 
wird das Drehgleitelement 41 durch die Schraubenfeder 45 
39 in der in Fig. 15 nach rechts zeigenden Richtung 
vorgespannt und in der verriegehen Stellung ahnlich 
wie bei den vorstehenden Ausfuhrungsformen gehalten, 
wahrend die elektrische Verbindung zwischen den fest- 
stehenden kontakten 35 A imd 35B unterbrochen bleibt 50 

Wenn die Betatigungswelle 39 aus der verriegehen 
Stellimg weiter niedergedruckt wird, wird sie in die im- 
verriegelte Stellung in derselben Weise zuruckgefuhrt, 
wie vorstehend diskutiert ist. Bei der Bewegung der 
BetatigungsweUe 39 zum Drucken/Drehen in die unver- 55 
riegelte Stellung werden der bewegliche Kontakt 43 
und das Drehgleitelement 41 durch die Schraubenfeder 
38 in der in Fig. 15 nach rechts zeigenden Richtung 
gezwangt, tun die elektrische Verbindung zwischen den 
feststehenden Kontakten 35A und 35Bwiederherzustel- eo 
lea 

Bei diesem AusfOhrungsbeispiel wird die Unterbre- 
chung der elektrischen Verbindung zwischen den fest- 
stehenden Kontakten 35A und 35B erreicht, indem der 
bewegliche Kontakt 43 gegen die Federkraft der es 
Schraubenfeder 38 durch Endflachen der Rippen 42 und 
die Vorsprunge 42D des Drehgleitelements gedruckt 
wird. Sie kann aber auch erreicht werden, indem der 
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bewegliche Kontakt 43 nur durch die Endflachen der 
Rippen 42 gedruckt wird. 

wahrend die vorliegende Erfindung in bevorzugten 
Atisfflhrungsformen ausgedruckt offenbart ist, um ein 
besseres Verstandnis zu erleichtem, soUte erkannt wer- 
den, daB die Erfmdung in zahlreichen Formen verkor- 
pert werden kann, ohne das in den beigefugten Patent- 
anspruchen dargelegte Prinap der Erfindung zu verlas- 
sen. Daher ist die Erfmdung so zu verstehen, dafi alle 
moglichen Ausfuhrungsformen tmd Abwandlungen der 
gezeigten Ausfuhrungsformen umfaBt sind, die ausge- 
fuhrt werden konnen, ohne den in den beigefugten An- 
spruchen dargelegten Bereich der Erfindung zu verlas- 
sen. 

Beispielsweise sind die gegenuberliegenden Fuh-. 
rungsnuten 26C und 26D, die in dem kreuzformigen 
Loch 26 des Rotors 23 ausgebildet sind und die Rippen 
29B imd 42 nicht zahlenma&ig auf die vorgenannten 
Ausfuhnmgsformen beschrankt Die Anzahl kann statt 
dessen auf das Doppelte erhdht werden, was fur einen 
groBeren Durchmesser des kreuzformigen Lochs 26 des 
Rotors 23 geeignet ist 

Eine Drehelektronikvorrichtung wie beispielsweise 
eine Drehkodiereinrichtung ist vorgesehen, die einen 
Rotor 23, eine Betatigungswelle 28 zum Drucken/Dre- 
hen und ein Drehgleitelement 29 umfafit. Der Rotor 23 
sieht elektrische Signale ansprechend auf die Drehung 
der Betatigxmgswelle 28 ziun Drucken/Drehen vor imd 
hat in sich ein Durchgangsloch 26, 27 ausgebildet, das 
aus einem kreisfdrmigen Loch 27 und einem kreuzfor- 
migen Loch 26 besteht Die Betatigungswelle 28 zum 
DrQcken/Drehen umfaBt einen Endabschnitt 28C mit 
Ideinem Durchmesser und einen kreu2:f5rmigen Ab- 
schnitt 28B, der mit dem kreuzformigen Loch 26 des 
Rotors 23 im Eingriff ist, so daB der Rotor 23 gemaB der 
Drehung der Betatigxmgswelle 28 zum Drucken/Drehen 
gedreht wird. Das Drehgleitelement 29 ist mit dem End- 
abschnitt 28C mit kleinem Durchmesser der Betati- 
gungswelle 28 zum Drucken/Drehen im Eingriff mit zu- 
gespitzten Endflachen des kreuzformigen Abschnittes 
28B der Betatigungswelle 28 ziun Drucken/Drehen in- 
nerhalb des kreuzformigen Lochs 26 des Rotors 23 ver- 
bunden und gleitet auf zugespitzten Endflachen, die an 
der Innenwand des Rotors 23 zwischen dem kreisformi- 
gen Loch 27 imd dem kreuzformigen Loch 26 ausgebil- 
det sind, um die Betatigungswelle 28 zum Drucken/Dre- 
hen in einer eingedruckten Stellung zu halten, wenn die 
Betatigungswelle 28 zum Drucken/Drehen in den Rotor 
23 gedruckt wird, um das Drehgleitelement 29 aus dem 
kreuzfdrmigen Loch 26 des Rotors 23 zu bewegen. 

Patentanspruche 

1. Drehelektromkvorrichtung mit 
einem Rotor (23), auf dem eine Drehkontaktplatte 
(24) angeordnet ist, die eine elektrische Verbindung 
mit einer Vielzahl von Kontakten (25A, 25B. 25Q 
gemaB einer Drehung des Rotors (23) herstellt; 
einem Loch (26, 27), das in dem Rotor (23) ausgebil- 
det ist und sich entlang einer Drehachse des Rotors 
(23) erstreckt, wobei das Loch (26, 27) einen nicht 
kreisfdrmigen Abschnitt (26) und einen kreisfdrmi- 
gen Abschnitt (27) umfaBt, wobei der nicht kreisfdr- 
mige Abschnitt (26) durch eine Vielzahl von Stegen 
(26E1, 26E2, 26E3, 26E4) gebildet ist, die an einer 
Innenwand des Rotors (23) ausgebildet sind und die 
sich entiang der Drehachse des Rotors (23) mit ei- 
nem vorgegebenen Abstand entfemt voneinander 
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erstrecken, um eine Vielzahl von Fuhningsnuten 
(26C, 26D) zwischen sichi zu bilden, wobei die Stege 
(26E1, 26E2, 26E3, 26E4) geneigte Endflachen 
(26F1, 26F2, 26F3, 26F4) haben, die dem kreisformi- 
gen Abschnitt (27) ausgesem sind und mit einem 5 
vorgegebenen Winkel zur Drehachse des Rotors 
(23) ausgerichtet sind ; 

einer Betadgungswelle (28; 33; 39), die in dem Loch 
(26, 27) derart angeordnet ist, daB sie zusammen mit 
dem Rotor (23) drehbar ist und in einer Richtung 10 
der Drehachse des Rotors (23) beweglich ist, wobei 
die Betatigimgswelle (28; 33; 39) einen Abschnitt 
(28C; 39A) mit kleinem Durchmesser und einen Ab- 
schnitt (28B; 39B) mit groBem Durchmesser um- 
faBt, wobei der Abschnitt (28B; 39B) mit groBem 15 
Durchmesser auf sich eine Vielzahl von Stegen 
(28E) ausgebildet hat, die sich in seiner Langsrich- 
tung erstrecken xmd mit den Fuhrungsnuten (26C, 
26D) in Eingriff sind, die in der Innenwand des Ro- 
tors (23) ausgebildet sind, wobei die Stege (28E) 20 
keilfonnige Endflachen (28D) haben, die dem kreis- 
fonnigen Abschnitt (27) des Lochs (26, 27) ausge- 
setzt sind; 

eiriem Drehgleitelement (29; 41), das einen ringfor- 
migen Abschnitt (29AX in den der Abschnitt (28C; 25 
39A) mit kleinem Durchmesser der Betatigtmgs- 
welle (28; 33; 39) eingepaBt ist, und eine Vielzahl 
von Gleitstucken (29B; 42) hat, die an einer AuBen- 
wand des ringformigen Abschnitts (29A) ausgebil- 
det ist, wobei die Gleitstudce (29B; 42) zugespitzte 30 
Endflachen (29C; 42B) haben, die wioklig in der 
gleichen Richtung der geneigten Endflachen (26F1, 
26F2, 26F3, 26F4) der Stege (26E1, 26E2, 26E3, 
26E4) ausgerichtet sind, die an der Innenwand des 
Rotors (23) ausgebildet sind; und 35 
einer Vorspanneinrichtung (31; 40) zum Vorspan- 
nen des Drehgleitelements (29; 41) in Eingriff der 
zugespitzten Endflachen (29C; 42B) der Gieitstucke 
(29B; 42) mit den keilformigen Endflachen (28D; 
39C) der Betatigungswelle (28; 33; 39) und den ge- 40 
neigten Endflachen (26F1, 26F2, 26F3. 26F4) der 
Stege (26E1, 26E2, 26E3, 26E4X die an der Innen- 
wand des Rotors (23) ausgebildet sind, gemaB der 
Bewegung der Betatigungswelle (28; 33; 39) durch 
das Loch (26, 27), um jeweils eine verriegelte Stel- 45 
lung und eine imverriegelte Stellung der Betati- 
gungswelle (28; 33; 39) herzustellen. 

2. Drehelektronikvorrichtung nach Anspruch 1, ge- 
kennzeichnet durch einen Knopf (28A; 33A) zxmi 
Drucken/Drehen, der an einem Ende der Betati- 50 
gungswelle (28; 33; 39) vorgesehen ist und einen 
grdBeren Durchmesser als den der Betadgungswel- 
le (28; 33; 39) hat, wobei eine Schraubenfeder (32) 
zwischen dem Rotor (23) und dem Knopf (28A, 
33A) zum Drucken/Drehen angeordnet ist» um die 55 
Betadgungswelle (28; 33; 39) in der unverriegelten 
Stellung zu halteiL 

3. Drehelektronikvorrichtung nach Anspruch 2, da- 
durch gekennzeichnet, daB der Knopf (33A) zum 
Drucken/Drehen in sich eine Kammer (33B) ausge- eo 
bildet hat, in der ein Endabsdmin der Schraubenfe- 
der (32) angeordnet ist. 

4. Drehelektronikvorrichtung nach Anspruch 1, da- 
durch gekennzeichnet, daB der nicht kreisformige 
Abschnitt (26) des Lochs (26. 27) und der Abschnitt es 
(28B; 39B) mit groBem Durchmesser der Betati- 
gungswelle (28; 33; 39) in Kreuzform und aufeinan- 
der abgestimmt sind. 
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5. Drehelektronikvorrichtung nach Anspruch 1, ge- 
kennzeichnet durch ein Isolationsgehause (21X das 
den Rotor (23) drehbar lagert, und eine Schaltbau- 
gruppe (34, 35A, 35B, 37, 38), die eine Vielzahl fest- 
stehender Kontakte (35A, 35BX die an einer Endfla- 
che des Isolationsgehauses (21) vorgesehen sind, 
imd einen beweglidien Kontakt (37) umfaBt, der in 
dauerhaften Eingriff mit den feststehenden Kon- 
takten (35 A 35B) gezwangt ist, um eine elektrische 
Verbindung zwischen den feststehenden Kontak- 
ten (35A, 35B) herzustellen, wobei der bewegliche 
Kontakt auBer Eingriff von den feststehenden Kon- 
takten (35A, 35B) durch die Bewegung der Betati- 
gungswelle (28; 33) von der unverriegelten Stellung 
in die verriegelte Stellung gebracht wirdL 

6. Drehelektronikvorrichtung nach Anspruch 1, ge- 
kennzeichnet dtirch ein Isolationsgehause (21), das 
den Rotor (23) drehbar lagert, und eine Schaltbau- 
gruppe (34, 35A, 35B, 38, 43X die eine Vielzahl fest- 
stehender Kontakte (35 A, 3SB), die an einer Endfli- 
che des Isoiationsgehiuses (21) vorgesehen sind, 
und einen beweglichen Kontakt (43) umfaBt, der in 
einem Gehtuse (21B) angeordnet ist, das mit dem 
Isolationsgehause (21) verbimden ist und der in 
dauerhaften Eingriff mit den feststehenden Kon- 
takten (35 A, 35B) gezwangt ist, um eine elektrische 
Verbindung zwischen den feststehenden Kontak- 
ten (35A, 35B) herzustellen, wobei der bewegliche 
Kontakt (43) durch das Drehgleitelement (41) be- 
wegt wird, lun auBer Eingriff von den feststehenden 
Kontakten (35A, 35B) gemaB der Bewegung der 
Betatigungswelle (39) von der verriegelten in die 
unverriegelte Stellung gebracht wird 


Hierzu 17 Seite(n) Zeichnungen 


ZBCHNUNGEN SEITE 2 


Nummer: 
Int CI.6: 

Off enlegungstag : 


DE197 21 514 A1 
H 01 H 25/06 
27. November 1997 



702 048/706 


ZEICHNUNGEN SEfTE 3 


Nummer: 
Int. CI.6: 

Offenlegungstag: 


DE197 21 514 A1 
H 01 H 25/06 
27. November 1997 



FIG. 3(c) FIG. 3(d) 



Schnitt Y"Y 

702048/706 

L. 


ZEiCHNUNGEN SETTE 4 Numm r: DE 197 21 514 Al 

IntCl.fi: HOIH 25/06 

Offenlegungstag: 27. November 1997 



702048/706 


ZBCHNUNGEN SEITE 5 


Nummer: 
lnt.CI.«: 

Offenlegungstag: 


DE 197 21 514 A1 
H01H 25/06 
27. November 1997 


29B 



FIG. 5(b) 


Schnitt X-X 


7 

29B 


29A 


FIO. 5(c) 


Schnitt Y-Y 



29B 29A 


702048/706 


ZEICHNUN6EN SEITE 6 


Nummer: 
Int a «: 

Offenlegungstag: 


DE 197 21 514 A1 
H01H 25/06 
27. N venriber1997 


FIO. 6(a) 


26D 29B 28D 28 B 


V 


I 



28 


Fl(3. 


6(b) r jy^LA' 

A 



26E2 


8. 


280 ,26F2 .28B 


7^ 


26E2 


H 

28 



\bf% 2^3 28B 28 


702 048/706 


ZEICHNUN6EN SEITE 7 


Nummer: 
Int. CI fi; 

Offenlegungstag: 


DE 197 21 514 A1 
H01H 25/06 
27. November 1997 


FIO. 7 



28C 28D 28B 28A, 

V — y 

28 



FIG. 8 


33B 



702048/706 


ZEICHNUNGEN SEITE 8 


Nummer: 
Int. Cl.8: 

Offehlegungstag: 


DE 19721 514 A1 
H01H 25/06 
27. Nov mber1997 



702 048/706 


ZE1CHNUN6EN SEITE 9 


Nummer: 
Int. CI «: 

Offenlegungstag: 


DE 19721 514 A1 
H01H 25/06 
27. November 1997 


FIG. 10 



702048/706 


2HCHNUNGEN SEUE 10 Nummer: DE197 21514 A1 

ZaCHNUNQEN SErre IQ lnt.CI.6: H 01 H 25/06 

Offenlegungstag: 27. November 1M7 



702 048/706 



702048/706 


ZEICHNUNGEN SETTE 12 


Numm r: 
Int CI 

Offenlegungstag: 


DE197 21 514 A1 
H01H 25/06 
27. November 1997 



702 048/706 


ZEICHNUNGEN SErTE 13 


Nummer: 
Int. Cl.«: 

Offenlegungstag: 


DE 197 21 514 A1 
H01H 25/06 
27. November 1997 


FIG. ma) 



FIG. % (b) 

Schnitt X~X 

40 42 


7- 


42B 


42A(420) 


FIG. mc) 

Schnitt Y-Y 

40 42 


42A 



42B 
42B 


42 


702 048/706 


ZEICHNUN6EN SEfTE 14 Nummer: DE 197 21 514 A1 

lnt.Cl.6: H01H 25/06 

Offenlegungstag: 27. N vember1997 


FIG. 15 





FIG. 16 

Stand der Technik 


10 < 


^8 10 A-^ 


S3 


13 15 7 



■1 


-17 


8D,8E.8F 


X 


702 048/706 


ZEICHNUN6EN SEFTE 15 


Nummer: 
Int. CI 6: 

Offenlegungstag: 


DE 197 21 514 A1 
H01H 25/06 
27. November 1997 


FIG. 17(a) 


stand der Technik 
A 



/ i 8D.8E.8F 

/ A \ 
2 1 

FIO. 17(b) 

stand der Technik 
I 



702 048/708 


ZEiCHNUNGEN SEfTE 16 


Nummer: 
Int. CI 6: 

Offenlegungstag: 


DE 197 21 514 A1 
H 01 H 25/06 
27. November 1997 



702 048/706 


ZaCHNUNGEN SEITE 17 Nummer: DE197 21S14A1 

lntCI.6: H01H 25/06 

Offenlegungstag: 27. November 1997 


FIG. 19 

Stand der Technik 



702 048/705 


ZEICHNUNGEN SEITE 1 Nummer: DE 197 21 514 A1 

Int. CI 6: H01H 25/06 

Offenlegungstag: 27. November 1997 



702 048/706 


